Bedienungsanleitung Motoreinstellkabel HR130001-E ‘ h

Bitte unbedingt beachten!
Die beschriebenen Funktionen zur Einstellung der Endlagen sind ausschlielich bei unseren folgenden Rohrmotoren anwendbar:
HRE4010-14
HRE6010-13
HRE6020-17
HRE6030-17

Halten Sie ggf. die Anleitung flir die Motoren der HRE-Serie bereit.

Technische Daten und Informationen

Betriebsspannung: 230V /50 Hz
Max. Last: 400 W

Die Funktionen des Gerates werden elektronisch gesteuert. Um das Gerét vor Funktionsstdrungen oder/und Beschadigungen zu schitzen,
vermeiden Sie daher unbedingt in unmittelbarer Nahe Schmutz, Staub, Feuchtigkeit, harte Erschitterungen ect.

Mechanisch einstellbare Motoren konnen mit diesem Gerét betrieben bzw. bewegt werden, um deren Endlagen dann mit den

Einstelleinrichtungen des Motors einzustellen. Die P-Taste darf bei diesen Motortypen nicht betatigt werden, da sonst der elektrische Antrieb
beschadigt wird. Vergewissern Sie sich daher vor Inbetriebnahme des HR130001-E dartiber, welcher Motortyp Ihnen vorliegt.

BestimmungsgemaRer Gebrauch

Dieses Einstellkabel ist ausschlieRlich zum Bedienen und Einstellen von Rohrmotoren bestimmt. Die Bedienungshinweise dieser Anleitung
sind unbedingt zu befolgen.

Bedienungselemente des HR130001-E und Anschluss an den Motor
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Einstellen der Endlagen mit dem HR130001-E

Hinweis: Die Einstellung der Endlagen mit dem P-Knopf am Motorkopf ist in der Anleitung des Motors beschrieben.

Obere Endlage

Bewegen Sie den Behang durch Driicken des
Richtungstasters bis zur gewiinschten oberen

Endlage und stoppen.

Wahrend der Motor in Betrieb ist leuchtet

LED 1 auf.

Untere Endlage

Bewegen Sie den Behang durch Driicken des
Richtungstasters bis zur gewlinschten

unteren Endlage und stoppen.

Wahrend der Motor in Betrieb ist leuchtet

LED 1 auf.

Loschen der Endlagen mit dem HR130001-E

Methode A
10 Sek.
—
Methode B
2 Sek.
——

Nun P-Taster gedrickt halten
und LED 1 leuchtet. Nach ca. 2
Sek. leuchtet LED 2 auf, dann
P-Taster loslassen und zum
nachsten Schritt.

Driicken Sie jetzt 1 x kurz den
Richtungstaster in ‘Richtung
LJAufwarts” und gehen zum
nachsten Schritt.

Nun P-Taster gedriickt halten und LED 1
leuchtet. Nach ca. 2 Sek. leuchtet LED 2 auf,
dann P-Taster loslassen und zum néchsten
Schritt.

Nun P-Taster gedriickt halten und LED 1
leuchtet. Nach ca. 2 Sek. leuchtet LED 2 auf,
dann P-Taster loslassen und zum nachsten
Schritt.

1 xkurz
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Schritt.

Driicken Sie den P-Taster und halten ihn gedriickt bis LED 3 leuchtet (nach ca. 10 Sek.)
Beide Endlagen sind jetzt geloscht.

Nun wieder P-Taster gedriickt
halten und LED 1 leuchtet.
Nach ca. 2 Sek. leuchtet LED
2 auf, dann P-Taster
loslassen und zum nachsten

Driicken Sie jetzt den Richtungstaster in
Richtung ,Aufwarts*, halten ihn fiir 2 Sek.
gedriickt und lassen den Taster dann los.
Die obere Endlage ist jetzt gespeichert.

Driicken Sie jetzt den Richtungstaster in
‘Richtung ,Abwarts*, halten ihn fiir 2 Sek.
gedriickt und lassen den Taster dann los.
Die untere Endlage ist jetzt gespeichert.

Driicken Sie jetzt 1 x kurz

L,Abwarts".
Beide Endlagen sind jetzt
geldscht.

den

Richtungstaster in 'Richtung



	Seite 1
	Seite 2

